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Tecnomatix Classic Jack

Software je universalni nastroj pro hodnoceni vlivu pracovniho prostredi na

pracovnika. Umoznuje v pocitaCi vytvorit 3D model pracovniho prostredi, 3D model
pracovnika a 3D model pracovni Cinnosti. Simuluje jejich vzajemné vazby s ohledem na
ergonomii, efektivitu prace a fyzickou zatéz pracovnika.

Je predevsim urcen k posuzovani vhodnosti pracovniho prostredi, jak z hlediska
moznosti optimalizace pracovniho vykonu, tak i z hlediska ochrany zdravi pracovnikd,
Unavy a bezpecnosti prace.

Postup Cinnosti:

» Provedeni presné 3D simulace
realného pracovniho prostredi
(pracovniho mista).

» Provedeni animace pracovnich
cinnosti jednotlivych pracovnikd,
pripadne u jednodussich analyz
|ze pracovat pouze se statickymi
polohami.

» Provedeni ergonomickych analyz.
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Biomechanicky model ¢lovéek
71 segmentu
69 kloubu, 135 stupnu volnosti

Antropometrickeé studie

percentil / pohlavi, vySka, hmotnost

pomeér pasu k bokim
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Lower Back Analysis

A

Rada studii prokazala, Ze tlakova sila v patefima ~  « .
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Lower Back Analysis

Biomechanického modelu bederni patere byl validovan elektromyografii. Hodnoceny byly

ry v

reakce svall pracovnikd vykonavaijici fizené usili trupu (Hughes et al).

Byla zkoumana odezva vybranych bedernich, a panevnich svali na zatéz v bederni
oblasti zad a panve. ZkuSebni osoby, v neutralni vzpfimeneé pozici, byly zatizeny
momentem a smykovou silou za podminek omezené a volné rotace panve. Byla
monitorovana aktivita svalu erector spinae, latissimus dorsi, external oblique, rectus
abdominis, gluteus maximus a rectus femoris pomoci povrchové elektromyografie.
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Lower Back Analysis

LBA - analyza sil v patefri:

Vychazi z detailniho biomechanickeho

modelu trupu a svall v bederni ¢asti zad.

Hodnoti zatizeni bederni ¢asti zad — tlak
mezi L4/L5.

Poskytuje doporucené limity podle
standardu a norem NIOSH.
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Lower Back Analysis
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Lower Back Analysis
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tlakova sila plsobici

Human Attributes
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Na 5
low back spinal forces (L4/L5)
L4/L5 Forces 2992 N
Compression | |
AP Shear 1 —~—| POSTERIOR  ANTERIOR |
Lateral shear | Superior
Articular -| |5 Intervertebral
l T u T T T u T Process oramen
a 2000 4000 6000
el ] e =\/——d Intervertebral
e low back compression force of 2992 is below the NIOSH Back Compression Action Limit of 3400 N, isc
representing a nominial risk of low back injury for most healthy workers.
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The low back compression force of 6378 is above the NIOSH Back Compression Action Limit of 3400 N,
representing an increased risk of low back injury for some workers. It is recommended that this job be modified to
reduce low back compression forces.

Human Attributes
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The low back compression force of 4323 is above the NIOSH Back Compression Action Limit of 3400 N,
representing an increased risk of low back injury for some workers. It is recommended that this job be modified to

reduce low back compression forces.
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Static Strength Prediction
—{ O

University of Michigan

» Analyza vznikla na zakladé vice @ [«
jak 35leté vyzkumné cinnost e N
Center for Ergonomics

» Hodnoti vyskytujici se zatéz pri
pracovnim Ukonu v zavislosti na
biomechanickych parametrech
pracovnika a jeho silovych
schopnostech
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ForceSolver

Nadstavbou analyzy SSP je analyza ForceSolver,
ktera ji rozSiruje o casoveé prvky zateze.

Hodnotici kritéria:
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ukon vykonavat. Na zakladé
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sila 50 percetnilniho muze, zeny.
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Static Strength Prediction

SSP Realtime Graphs
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Centrum s.r.o.
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